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Miniro 
 

Un très petit robot avec une fonctionnalité très riche 
- pour les collectionneurs – 80CHF  

Décoration Crab ou autre selon offre Zigobot 
 

  

 

 
 

 

Accu Lipo 50 mAh tenu par aimants. Le chargeur clé USB recharge en 1 heure. 
 
Au reset, attend la télécommande du Bimo  ou une action sur le poussoir. 
1 pression – se déplace rapidement et évite les obstacles 
2 pressions – évite les obstacles et ne tombe pas de la table 
    (dans de bonnes conditions de luminosité) 
3 pressions – fuit une lampe de poche – très amusant pour piloter le robot 
4 pressions – accélère et ralentit 
5 pressions – petite musique 
 
The principle for avoiding obstacles and table edge is the following.  
The distance sensors is a logarithmic value between 0 and h'3F, a typical value is h'28. 
That value uncrease if there is no reflection on the ground floor and decreases if these is a 
reflection on an obstacle. 
If the sensor value increases or decreases significantly, the robot back-up. If the value decreases a 
little at left, right motor speed decreases, same rule the other side. 
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